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Resumen

Esta investigacion tiene por tema: “Implementacion de la robdtica educativa en las
areas de matematicas y ciencias de la naturaleza, para la mejora de la practica
pedagogica en el Liceo Pedro Nolasco Valdez de Montecristi en el periodo Junio-
Diciembre 2018.”.

El objetivo general de investigacion es Implementar la Robdtica Educativa en las areas
de Matematicas y Ciencias de la Naturaleza, para la mejora de la practica pedagogica

en el Liceo Pedro Nolasco Valdez de Montecristi en el periodo Junio-Diciembre 2018.

La metodologia utilizada es la de investigacion-accion, ya que por su naturaleza
practica, colaborativa, critica, reflexiva, transformadora y dialégica nos servird para
mejorar el ejercicio de nuestra profesion, a la vez que contribuiremos a solucionar una
situacion problematica que afectan de forma significativa la implementacion de la
Robotica Educativa en las areas de matematicas y ciencias de la naturaleza, para la
mejora de la practica pedagogica en el Liceo Pedro Nolasco Valdez de Montecristi. La
investigacion-accion en educacion, implica que los docentes elaboren y ejecuten
cambios educativamente efectivos y significativos en sus clases y en otros ambientes de
aprendizaje. Es un método de investigacion donde el investigador tiene doble rol, el de

investigador y el de participante.

En la misma se utiliza el modelo Kemmis, apoyandose en el modelo de Lewin, mediante el
cual elabora un modelo para aplicarlo a la ensefianza. El proceso lo organiza sobre dos
ejes: uno estratégico, constituido por la accién y la reflexiéon; y otro organizativo,
constituido por la planificacion y la observacion. Ambas dimensiones estdn en continua
interaccién, de manera que se establece una dinamica que contribuye a resolver los
problemas y a comprender las practicas que tienen lugar en la vida cotidiana de la

escuela.

Es conveniente destacar que la realizacion de esta investigacion nos permitira observar el
proceso de aprendizaje de los estudiantes para ir adaptandose a los nuevos cambios que
sean necesarios para poder lograr los objetivos propuestos. Es por lo antes expuesto que

el trabajo esta estructurado en cinco capitulos, el capitulo uno lleva por titulo: Estructura



de la investigacion accion; en el capitulo dos, se desarrolla el marco referencial; en el
capitulo, se describe la metodologia utilizada para esta investigacion; el capitulo cuatro,
aborda la implementacion de la investigacion y en el capitulo cinco y Gltimo se presentan

los resultados de la investigacion, las conclusiones y recomendaciones.

Los hallazgos encontrados en la investigacion, son los siguientes: Los docentes no
estaban usando los kits de robética educativa por la falta de conocimiento o capacitacion
en el uso del mismo en el desarrollo de su préactica pedagdgica. También encontramos
que tanto el equipo de gestidbn como los docentes desconocian de los beneficios de la
robdtica educativa al desarrollo de las competencias de los estudiantes. El centro
educativo tenia sus equipos tecnoldgicos y sus kits de robodtica en 6ptimas condiciones,

provistos por el ministerio de educacion.

Se llegaron a algunas conclusiones como: la integracion de la roboética educativa en la
enseflanza de matematica y ciencias de la naturaleza promueve el interés y la motivaciéon
de los estudiantes, pero, ademas, ofrece la oportunidad de dar uso a los kits de roboética
gue ya estaban en el centro educativo y no eran utilizados, esto les permite a los
docentes utilizar nuevas herramientas y estrategias para desarrollar su clase, para que

sus alumnos adquieran la competencias cientificas y tecnolégicas.

De igual forma se lleg6 a la conclusion de que los docentes de ciencias de la naturaleza y
matematicas tienen una oportunidad de diversificar las practicas pedagdgicas en sus
salones de clase, motivando asi a los estudiantes a participar activamente en el desarrollo
de las actividades que aportan los aprendizajes que el docente pretende ensefiar y
transmitirles de una manera transversal y divertida este abanico de conocimientos que
facilita el desarrollo del pensamiento l6gico, al mismo tiempo que estimula su creatividad
y les permite familiarizarse con el funcionamiento de objetos programables con lo que ya

estan en contacto a dia a dia.



CONCLUSIONES

El andlisis de las informaciones y las constantes reflexiones realizadas durante el

proceso, llevan a las siguientes conclusiones:

La metodologia de investigacién accion, constituye una forma divertida de aprendizaje,
permitiendo que los participantes asuman una responsabilidad directa en la construccion

de

sus conocimientos. Esto se reflej6 cuando los docentes participaban activamente en la
realizacion de las diferentes actividades sugeridas por el equipo investigador, lo que se
corresponde con lo expresado por Hutchings y Standley (2006 p. 34) cuando afirman que
“La clave para el éxito con el aprendizaje por accion es, por una parte, posibilitar que el
estudiantado se involucre en actividades auténticas y, por la otra, construir nuevo

conocimiento en base al que ya poseen”.

En torno al primer objetivo especifico: Motivar a los docentes a la integracion de la
robdtica en las actividades desarrolladas en el aula. Este se cumple al desarrollar un
taller de motivacion en el cual se le presentaron todos los beneficios y ventajas que
aportaria el uso de los kits de robdtica educativa a las practicas pedagogicas de cada
docente en los diferentes salones de clase, con la finalidad de ayudar a los nifios/as a
descubrir la pasion por crear, investigar y aprender. Los docentes se mantuvieron atentos
y expresaron su entusiasmo con expresiones tales como “que impresionante es la
robética educativa en la practica de nosotros como docentes, de verdad no habiamos
vistos esta clase de videos los cuales nos llenan de deseo de mejorar nuestra manera de

impartir docencia”



En el segundo objetivo especifico: Ensefiar a los docentes el uso de los elementos
del kit de robdtica educativa. Se desarrollo un taller donde se le mostré el kit de
robodtica educativa a cada docente y le fuimos explicando la funcidon de cada pieza o
elemento del mismo, para el beneficio de la ensefianza; se les permiti6 hacer una
exploracion manual de los componentes con la intencion de despertar la curiosidad de
los docentes, mientras que los mismos se involucraron y colocaron los nombres a cada
pieza con cintas adhesivas. Los docentes expresaron tener altas expectativas y tener

disposicion para aprender, ya que en el momento de

la manipulacion de los kits, los maestros combinaron piezas de legos para formar
algunas que otras figuras que podrian convertirse segun sus saberes en futuros

robots.

En el tercer objetivo especifico: Entrenar a los docentes en la construccion de
robots con los kits de roboética educativa. Fueron necesarios realizar tres talleres
para cumplir con este objetivo, ya que la construccion del robot es la parte que requiere
mas tiempo. Una vez conformados los robots se pueden programar las actividades que
el docente disponga de acuerdo a la capacidad del robot. En el primer taller se les
permiti6 a los participantes identificar cada pieza y seguir los pasos para armar un
robot, para lo cual se organizaron en grupos, mientras que los talleristas se paseaban
por los grupos para conocer los resultados. En el segundo taller el cual era una
continuacion del anterior, se procedid a agregar a las herramientas una laptop,
motores, y sensores a cada grupo para llevar a cabo la actividad de la implementacion,
conectando a la laptop los brick o bloque EV3 de los robots y de esta manera insertar
la accion que estos deben hacer. En el tercer taller, los docentes procedieron a crear

un robot basico el cual permite desarrollar una gama de contenidos curriculares.



Los que permitié que los docentes se mostraran entusiasmados de ver sus creaciones y
se crearon competencias entre los grupos, al tiempo que también se ayudaban entre si,
por los errores que pudiesen presentar los otros compaferos, que impedian que sus

robots pudiesen funcionar.

En el cuarto objetivo especifico: Instruir a los docentes a la creacién de robots
programados a partir de los contenidos de Matemética y Ciencias de la
Naturaleza. Se desarrollaron dos talleres, los cuales permitieron a los docentes
identificar los contenidos del area curricular que imparten y que pueden ser

desarrollados con la robética educativa. Esta

parte fue muy importante para los docentes, pues ya se visualizaban guiando sus
salones de clase ante la innovacion de estos tiempos, mientras que desarrollaban sus
capacidades cientificas y tecnoldgicas, mas en el area de las matematicas, ya que los
robots son de mayor utilidad para la ensefianza de trigonométrica, aritmética y
geometria; por lo que los docentes pudieron poner en practicas los conocimientos
aprendidos y a la vez ser evaluados por sus comparieros al exponer el uso de los
robots, por lo que se les pidi6 llevar un registro diario, para que al finalizar los talleres
pudiesen comparar con sus compafieros los diferentes pasos para programar dichos
robots. Lo cual entusiasmo a los participantes, por estar deseosos de poder aplicar lo

aprendido en su salén de clases.

Al mismo tiempo los participantes del area de Ciencias de la Naturaleza, pudieron
aprender la utilidad del sensor de temperatura y el brick (bloque), ya que los robots, son
capaces de indicar la temperatura del agua, para lo cual se llevo a cabo una prueba
con tres envases de agua a diferentes temperaturas y el robot mostraba en pantalla la

temperatura del agua de cada recipiente.



En el quinto objetivo especifico: Aplicar estrategias de evaluaciéon para verificar la
integracion de la robdética educativa a la practica pedagoégica. Se llevé a cabo el
taller de cierre “Momento de aplicar lo aprendido”, donde se socializ6 el cronograma de
seguimiento y acompafamiento a los maestros (ver anexo 16), para evaluar el uso de
la robotica educativa en sus salones de clases en su practica pedagogica en el futuro
inmediato y verificar la implementacion de los kits de robdtica educativa tanto en la
planificacion, como en el desarrollo de la clase. Al mismo tiempo se realiz6 una
dindmica con la aplicacion Quizizz para evaluar los conocimientos adquiridos por los
participantes, dicha aplicacion permite ver el progreso de respuestas certeras de cada

participante y su progreso en conocimiento.

El objetivo general de ésta investigacion: Implementar la Robética Educativa en las
areas de Mateméticas y Ciencias de la Naturaleza, para la mejora de la practica
pedagdgica en el Liceo Pedro Nolasco Valdez de Montecristi en el periodo
junio- diciembre 2018. Dicho objetivo fue alcanzado, pues se pudo desarrollar una
jornada de capacitacion que llend las expectativas de todos los participantes. En
dicha jornada los docentes lograron cambiar su aptitud frente a los kits de robética
educativa que permanecian almacenados en el centro educativo y que ahora se
estan usando de manera regular en los salones de clase donde se imparte ciencias

de la naturaleza y matematicas.

El equipo investigador fomento el trabajo en equipo para garantizar con esto que los
talleres de formacion en el uso del kit de robotica educativa cumpliesen con las metas
trazadas y los docentes salieran capacitados para implementar lo aprendido en sus

salones de clase.



El monitoreo y seguimiento mediante un cronograma de visita y ficha de
acompafamientos (Ver anexo No.16, 17), fueron claves en el cumplimiento del
objetivo, pues los docentes se sentian comprometidos en obtener los resultados
positivos que obtendrian con la aplicacion del kit de robotica educativa en sus practicas

pedagdgicas.

También se concluye, que la integracion de la roboética educativa en la ensefianza de
matematica y ciencias de la naturaleza promueve el interés y la motivacion de los
estudiantes, pero, ademas, ofrece la oportunidad de dar uso a los kits de robética que ya
estaba en el centro educativo y no eran utilizados, Esto les permite a los docentes utilizar
nuevas herramientas y estrategias para desarrollar su clase, para que sus alumnos

adquieran la competencia cientifica tecnoldgica.

También concluimos que la robética es un compendio de diferentes disciplinas que aporta
a los niflos, adolescentes y jovenes conocimientos relativos a Ciencias, Tecnologia,
Ingenieria y Matematicas. Los docentes de estas areas tienen una oportunidad de
diversificar las practicas pedagoégicas en sus salones de clase, motivando asi a los
estudiantes a participar activamente en el desarrollo de las actividades que aportan los
aprendizajes que el docente pretende ensefiar y transmitirles de una manera transversal y
divertida este abanico de conocimientos que facilita el desarrollo del pensamiento l6gico,
al mismo tiempo que estimula su creatividad y les permite familiarizarse con el

funcionamiento de objetos programables con lo que ya estan en contacto a dia a dia.
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